VERTEX F4

Bedienungsanleitung

Der Regler VERTEX F4 1/16 DIN ist unser NEUER, PREISGUNSTIGER und dabei
HOCHWERTIGER Regler. Die Eingangswerte verschiedener Thermoelemente kénnen
vom Benutzer lber das Tastenfeld oder mit Gerategrundkenntnissen uber
Thermoelemente, PT100, ,Milliampere, linear” und ,Millivolt, linear’ und
elektrische Spannung konfiguriert werden. Sie konnen bei der Bestellung zwischen
»Relaisausgang”, ,Solid-State-Relais-Ausgang” oder einem zweiten Alarm
auswadhlen. Das Gerat ist standardmaRig mit dem Hauptheizausgang und einem
Relaisalarm ausgestattet. Bei einer Bestellung kann der Hauptausgang auf Wunsch
aber auch in einen zweiten Alarm mit vollem Funktionsumfang umgewandelt
werden. Das Gerat verfiigt liber zwei zusatzliche Optionen. Dies sind die RS485-
Anschliisse fiir Netzwerke und / oder die MMI und die IP65-Dichtung. Ohne die
Dichtung wird das Basisgerat mit Schutzart IP63 geliefert. (1/4 DIN, 72 x 72 DIN und
1/8 DIN sind in Kurze vertikal verfiigbar)

INHALT

1. KUPZANIITUNG e e e e e e e e e e e e e e e 2

2. Installation des FA-REEIEIS .....cuuuuuiieeie e 3

3. Uberpriifung der Grundeigenschaften des Reglers ..........cccvevvevevreereeveeiiveenennn. 3

4.  Verkabelung des FA-REEIEIS ....cccceeeeieeiiiiiiieee e e e et e e e e e e e e eeanens 3
. ThEIrMOEIEMENT .. ..eiiieieeee ettt s n e s 4
o PTLO0-EiNGANGE .o 4
. MilliamPEre-EINGANZE .....vveieeiieee ettt e e ette e e e e tte e e e eebeeeeeebteeeeeseeeeesanes 4
. SPANNUNESEINGANE . ceeiiiiiiiiiiiieeeeeeeereiittteeeeesesssabtrteeeessesssssbtateeeessssssssrtsteeeesssnsssresaeeeeessnnas 4
. YAV oY kot o g T = oY - U 4
. S TR YU == o TR 4
° SOlid-State-Relais-AUSSANE ......cccciiiiiieiiiie ettt ettt et e e e sre e e e sabe e s e s sabe e e e eabaeesenasaeessnnseeas 5
. Verwendung des umgewandelten Hauptausgangs als zweiten Alarm .........cccccccvvvveeeeenn. 5

5. Inbetriebnahme des FA-REGIErS......couuueieiiiiiiii e 5
0 AUSZANG AKLIVIEIEN ...ttt et ettt e e b e ebe e ba e earesabeens 7



®

R 10T == ] o = P PP P PP UPPTRROPRTPP 7

R ULy ==Y o= TSRS 7
6. ParametereinstellUNGeN .........uuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiii 10
N =1 a11=T 0 411 o [T o ==Y o T 20

1. Kurzanleitung

Obwohl Vertex-Temperaturregler hoch entwickelt sind, kdnnen Sie ebenso sehr
leicht bedient werden. In seiner einfachsten Form muss der Regler nur installiert
und richtig verkabelt werden. Schalten Sie den Regler an und liberpriifen Sie, ob das
Thermoelement richtig ausgewahlt wurde (wdhrend des Selbsttests wird der
Eingabetyp angezeigt). Stellen Sie sicher, dass die Temperatur mehr oder weniger
richtig angezeigt wird und dass die Heizelemente tatsdchlich erwarmt werden,
wenn das ,,C1“-Licht leuchtet. Und schon ist das Gerat bereit. Ein miihseliges Lesen
dieses Handbuchs, die Anderung und Einstellung aller Parameter ist nicht
erforderlich. Schalten Sie den Regler einfach ein. Fiihren Sie die im Abschnitt
»Automatische Einstellung des Reglers“ beschriebene Funktion ,auto-tune”
(automatische Einstellung) aus, wenn das zu regelnde System seine
Betriebstemperatur erreicht hat. Natiirlich konnen Sie sich auch mit allen
Parametern vertraut machen und diese entsprechend lhren Anforderungen
einstellen und verwenden. Sollten Sie unsicher sein, so steht lhnen Vertex jederzeit

gerne fiir lhre Fragen zu Verfiligung.



2. Installation des F4-Reglers

Panel hole ———

Gasket (Optional accessory) ———

Controller

Mounting bracket

/— Panel

e Fligen Sie den Regler wie in der Abbildung angezeigt ein. GrofRe des Ausschnitts (45,5 +

0,5 mm X 45,5 + 0,5 mm).
e Durch den Einbau ohne die ,,Dichtung” wird die Schutzart IP63 erfillt, mit ,,Dichtung” IP65.

3. Uberpriifung der Grundeigenschaften des Reglers

Uberpriifen Sie als erstes, (iber welche Optionen |hr Regler genau verfiigt, d. h: Uber welche Ein-
und Ausgédnge verfiigt das Gerit. Ist es mit RS485-Anschliissen ausgestattet. Uberpriifen Sie dazu
den Code am Gehduse, der mit verschiedenen Optionen im Auswahlcode weiter unten
Ubereinstimmt. Dies gibt Ihnen Aufschluss Uber die zu erwartenden Verkabelungsoptionen. Wenn
dies nicht mit Ihren Anforderungen lbereinstimmt, kénnen Sie selbst zwischen diesen Eingangen
frei wahlen (siehe unten). Alle anderen Optionen missen jedoch bei der Bestellung bei lhrem

Lieferanten / Fabrik angegeben werden.
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4. Verkabelung des F4-Reglers

Drei verschiedene Verkabelungen miissen angeschlossen werden. Die Netzspannung, der
Thermoelementeingang sowie die Ausgangskabel fiir das Relais oder ,,Solid-State-Relais”.
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4.3.

Netzanschluss

Die Spannung des Netzanschlusses kann zwischen 90 und 264 Volt liegen, entweder Gleich-
oder Wechselstrom. Die Stromzufuhr erfolgt tiber die Anschliisse 11 und 12.

Dieser Regler ist nicht auf eine Gleich- oder Wechselstromversorgung im
Niederspannungsbereich (z. B. 24 V) ausgerichtet.

Eingdnge

Thermoelement

Dieser Regler kann alle in der Tabelle gezeigten ,, Thermoelement“-Eingdnge verarbeiten. Die
Kabel der verschiedenen Thermoelemente werden mit Anschluss 5 und 6 verbunden. T5 ist
dabei +ve und T7 —ve. Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen. Der Regler muss auf den
Thermoelementetyp eingestellt sein, den Sie verwenden. Der Regler ist werkseitig auf Typ K
voreingestellt.

PT100-Eingange

PT100-Fuhler verfliigen im Allgemeinen lber 3 Kabel. Die beiden gleichfarbigen Kabel fihren
zum Anschluss T5 und T6. Das andere Kabel fiihrt zum Anschluss T4. Wenn der PT100-Flhler
nur Gber 2 Kabel verfiigt, werden diese an T4 und T5 angeschlossen. Installieren Sie dann ein
kleines Briickenkabel zwischen T5 und T6 an.

Milliampere-Eingdange

Dies konnen entweder 0~20 mA oder 4~20 mA sein und werden an T5 (+ve) und T6 (-ve)
angeschlossen.

Spannungseingange

Dies kdnnen typischerweise entweder 0~10 V DC oder 1~5 V DC sein und werden an T5 (+ve)
und T6 (-ve) angeschlossen.

Millivolt-Eingange

Diese werden ebenfalls an T5 (+ve) und T6 (-ve) angeschlossen.

Ausgang

Relais-Ausgang

Beim Relais-Ausgang handelt es sich um einen potenzialfreien Ausgang mit 2A/240V AC
(Ohmsche Last). Dieses Relais darf jedoch dennoch nicht einer direkten Last ausgesetzt werden.
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4.4.

4.5.

4.6.

Verwenden Sie dafir T7 und T8. Verwenden Sie zum Schalten der Last immer ein Trennrelais
oder ein Schaltschiitz. Achten Sie beim Schalten einer Spulenvorrichtung, wie beispielsweise
eines Schaltschiitzes, darauf, dass die ,Gegen-EMK” der Spule die Kontakte beschadigen kann
und schlieRlich zu einem Zusammenkleben der Kontakte oder einer Kontaktunterbrechung
fihren kann. Fir das Schalten einer Schitzspule wird empfohlen, ein ,RC“-Gerat Gber den
Ausgangsanschlissen anzubringen. Es handelt sich hierbei normalerweise um ein kleines Gerat,
z. B. PMR 209 PCB 0,047 uf 100R 250 V AC.

PMR209 PCB mount,0.047uF 100R,250Vac

RS Stock No. 206-7847
Manufacturer Evox-Rif:

R evoxmra

Solid-State-Relais-Ausgang

Der SSR-Ausgang sorgt flir eine Spannung von 24 V DC an den Anschliissen T7 (+ve) und T8 (-
ve). Er ist daflir ausgelegt, die meisten Arten von SSRs schalten zu kdnnen, die mit einer
Schaltspannung zwischen 3 V DC und 32 V DC arbeiten.

Verwendung des umgewandelten Hauptausgangs als zweiten Alarm

Der Hauptausgang kann in einen zweiten Relais-Alarmausgang umgewandelt werden. Nach der
Umwandlung wird aus T7 und T8 einfach Alarm 2. Dieser fiihrt dann einen zweiten Alarm aus,
der alle Alarmfunktionen beinhaltet. Bei Alarm 2 handelt es sich um einen potenzialfreien
Relais-Ausgang mit 2A/240 V AC (Ohmsche Last).

Alarm 1
Alarm 1 ist an T1 und T2 angeschlossen und ist ein potenzialfreier Relais-Ausgang mit 2A/240 V AC
(Ohmsche Last).

24 V DC-Zusatzstromversorgung
An Anschluss T9 (+ve) und T10 (-ve) befindet sich eine Zusatzstromversorgung mit maximal 24 V
DC 25 mA. Sie dient ausschlieBlich fiir vierkabelige analoge Gerdte, die eine externe
Spannungsversorgung mit 24 V DC benétigen, z. B. Gerate mit 4~20 mA. Die Zusatzstromquelle
darf nicht fir andere Verbraucher verwendet werden, da dies zu Funktionsstérungen und
moglicherweise zu einer dauerhaften Beschadigung des Reglers fiihren kann.

RS485-Anschliisse
Verwenden Sie die Anschlisse T13 und T14, wenn Sie flr Ihr Gerat RS485-Anschliisse ausgewahlt
haben. Bitte lesen Sie fir weitere Informationen unser separates Handbuch fiir RS485-Anschliisse
und -Protokolle.

5. Inbetriebnahme des F4-Reglers

5.1.

Beschreibung der Frontblende
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PV
P Auto-tuning indicator
Upper display Tar
sV
P Manual Mode indicator
Lower display = o
Alarm 1 indicator
Control Output 1 indicator ——C1 A1 A2 Alarm 2 indicator
SET < v A
Setkey ——C ) () () (O Upkey
é/&cuthsrmo F4))
Shift key Down key
PV-Anzeige : Zeigt den Prozesswert, den Parameteranzeigecode oder
den Fehlercode an
SV (untere Anzeige) : Zeigt den Sollwert oder den Sollwert des
Parameters an
c1 Anzeige Steuerausgang 1, zeigt den Ausgangsstatus an (ein
oder aus)
Al Statusanzeige Alarm 1
A2 Statusanzeige Alarm 2

5.2.

5.3.

Dezimalkomma

AT: Anzeige flir automatische Einstellung (Das rechte, unterste
der Anzeige
MA Anzeige fiir den manuellen Modus (Das dulRerst rechte

Dezimalkomma in der unteren Anzeige)

Tastenfunktionen
SET-Taste Meniifiihrung und Anderungen des Sollwertes
Shift-Taste : Druicken Sie die Shift-Taste, um die zu dndernde Ziffer
auszuwahlen
Ab-Taste : Dricken Sie diese Taste, um einen Parameterwert zu
verringern oder eine Einstellung zu andern
Auf-Taste : Dricken Sie diese Taste, um einen Parameterwert zu

Shift + Ab-Taste

erhohen oder eine Einstellung zu andern
SET + Shift-Taste:  Driicken Sie beide Tasten gleichzeitig flir zwei
Sekunden, um Parameter einzugeben.
SET + Auf-Taste : Driicken Sie beide Tasten, um zur PV / SV-Anzeige
(normale Position) zurlickzukehren
Driicken Sie wahrend des Einschaltens beide Tasten, um alle Parameter
auf Werkseinstellungen zuriickzusetzen. Eine Neueinstellung ist nicht
notwendig. Uberpriifen Sie jedoch alle vom Benutzer einstellbaren
Parameter.

Einschaltsequenz

Nach der Uberpriifung der Eingidnge und deren Verkabelung in der Blende fiihrt der Regler wihrend
der ,Einschaltsequenz” eine Reihe von Tests durch und zeigt folgendes an.

Der Regler schaltet zunachst alle Segmente der Anzeige an. Verschiedene ,LEDs” leuchten fir
eine Funktionskontrolle auf.

Die Anzeige blinkt dann voribergehend auf und zeigt dabei den ,Eingabetyp” und die
verwendete Anzeige wie in ,,Deg C oder F“ an



e Die blinkende PV-Anzeige zeigt dann die Obergrenze des Messbereiches und die blinkende SV-
Anzeige die Untergrenze an.

e Die Betriebsanzeige blinkt nun nicht mehr und zeigt die gemessene Temperatur in der PV-
Anzeige und den Sollwert in der SV-Anzeige an.
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5.4.

R/

R/

Erste Schnelliiberpriifung

+» Ausgang aktivieren

Stellen Sie sicher, dass in der ,Benutzerebene” der Parameter ,run“ auf ,on“ eingestellt ist.
Andernfalls wird der Ausgang deaktiviert.

** Eingang

Wenn die PV-Anzeige ,open” anzeigt, bedeutet dies, dass es ein Problem mit dem Eingang
gibt.

Uberpriifen Sie als erstes die Einstellung des Eingangs (Typ des Thermoelements) und stellen
Sie sicher, dass dieser Typ mit dem Verwendeten lbereinstimmt.

Uberpriifen Sie dann die Verkabelung des Eingangs. (Die Polaritit ist wichtig)

s Ausgang

Stellen Sie nun sicher, dass der SV-Sollwert héher als der angezeigte PV-Wert ist. Die ,,C1“-
LED muss leuchten oder bei ,on“ und ,,off“ blinken um anzuzeigen, dass der Regler Warme
anfordert.

Wenn Sie einen ,Relais“-Ausgang verwenden und die ,C1“-LED aufleuchtet, muss das
zwischengeschaltete Schiitz, Relais oder Steuergerat betatigt werden, um die Spannung zum
Verbraucher zu schalten.

Wenn Sie ein SSR verwenden, muss die Kontroll-LED am SSR leuchten und die Heizelemente
miussen sich erwarmen.



5.5.

Wenn die ,,C1“-LED nicht mehr leuchtet, ist das externe zwischengeschaltete Schiitz, Relais
oder Steuergerat ausgeschaltet.

Wenn schliefRlich die ,,C1“-LED leuchtet, ist das externe zwischengeschaltete Gerat ebenfalls
angeschaltet, die Heizelemente miissen eingeschaltet sein und die PV-Werte miussen
anfangen zu steigen.

Automatische Einstellung des Reglers

Um mit dem Regler die besten Ergebnisse zu erzielen, muss die Anwendungsdynamik
»abgestimmt” bzw. eingestellt werden. Am besten geschieht dies automatisch durch den
Regler, der Prozess wird ,,automatische Einstellung" genannt.

Der Sollwert muss beim ersten Anschalten nach der Installation wahrend der
Inbetriebnahme immer ungefdahr auf den halben Wert der endgiiltigen Regeltemperatur
eingestellt werden. Mit dieser Einstellung kann der Regler seine Arbeit beginnen und Sie
kénnen sehr einfach erkennen, wenn es zu Problemen kommt.

Wenn der Regler als PID-Regler verwendet wird, ist der Ausgang eingeschaltet und bleibt
zunachst eingeschaltet. Die Temperatur steigt dann bis zum Sollwert. Wenn er sich dem
Sollwert nahert, beginnt er sich ein- und auszuschalten. Sie kénnen dies mithilfe des , C1“-

Lichts auf der Anzeige Uberwachen. Wenn der Ausgang eingeschaltet ist und aufheizt,
leuchtet das Licht auf.

Sobald sich der Regler auf den Sollwert eingependelt hat und mehr oder weniger korrekt
funktioniert, stellen Sie den Sollwert auf die erforderliche Temperatur und lassen Sie den
Regler sich bei dieser Temperatur stabilisieren.

Wenn Sie mit den Ergebnissen des Reglers dann nicht zufrieden sind, kdnnen Sie ihn die PID-
Parameter selbst einstellen lassen. Lassen Sie den Regler in diesem Fall eine ,, automatische
Einstellung” der Parameter vornehmen.

Stellen Sie sicher, dass der Pb-Wert nicht Null ist (Pb = 0 aktiviert die EiN/Vus-Steuerung).
Stellen Sie den rLn-Parameter (siehe , Benutzerebene”) auf . (Beachten Sie,

sorgt fur einen Einstellungsprozess bei einem Wert von 10% unter dem Sollwert, fir den Fall, dass lhr
Prozess den Sollwert nicht wesentlich tibersteigt.) Die dulRerst rechte Dezimalstelle (AT) auf der
PV-Anzeige blinkt wahrend des Einstellungsprozesses.

sv /\ sV
SV-10% /\

AT1 process Auto mode \/

AT2 process Auto mode

PV,

PV,

ON | OFF ON OFF ON OFF

j¢e———— ON/OFF action —————}«— PID control j¢———— ONJ/OFF action —————{«— PID control

AT1 start AT end AT2 start

Nach zwei periodischen Zyklen der EiN/Vus-Regleraktion um den Sollwert (SV) verwendet
der Regler die erhaltenen Messwerte, um die PID-Parameter einzustellen. Der Regler
beginnt nun mit der Steuerung unter Verwendung dieser Parameter. |hr System wird
ordnungsgemaR gesteuert.

Abbrechen eines automatischen Einstellungsprozesses. Stellen Sie den ri/n-Parameter
einfach auf oder

Wenn der Regler zundchst ungenau schwingt, missen Sie dieses Verfahren eventuell
8



wiederholen, um die bestmdglichen Ergebnisse zu erzielen.

NEHMEN SIE WAHREND DES AUTOMATISCHEN EINSTELLUNGSPROZESSES KEINE
ANDERUNGEN AM PROZESS ODER DEM REGLER VOR.

Nehmen Sie wihrend dieses Vorgangs keine Anderungen vor, da dies zu falschen
Einstellungen flhren kann, die eine einwandfreie Steuerung verhindern kdnnen. (Nehmen
Sie wihrend des Prozesses fiir einige Minuten keine Anderungen vor).

Fihren Sie dies auch nur bei der vollen erforderlichen Temperatur durch, sobald das
gesamte System die Moglichkeit hatte, sich aufzuwarmen und eine Weile zu arbeiten.

Sobald die automatische Einstellung beendet ist, hort das Licht auf zu blinken und der Regler

beginnt die Steuerung mit den neuen Parametern.

Sobald der Vorgang wahrend der Ersteinstellung und Inbetriebnahme abgeschlossen wurde,
ist eine Wiederholung nicht erforderlich. Es sei denn, Sie andern grundlegende Einstellungen
oder die Leistung ist unbefriedigend.

Der Regler sollte nun einwandfrei funktionieren.



6. Parametereinstellungen

Beachten Sie, dass der Regler bei Bestellung fiir die meisten Anwendungen konfiguriert wurde. Sie
missen ihn lediglich installieren und den Schritten in Abschnitt 5 folgen. Fiur die Verwendung und
den Zugriff auf Funktionen wie den Alarm miussen Sie jedoch Daten in den Parameterabschnitten
eingeben.

6.1. Uberblick

Die Parameter befinden sich in 5 Ebenen: User, Alarm, Soft, PID und Option.

Press SET +
~ - (Alarm Level )
7

"

] ’_, n see section 3.3.3
(U F:' Lrn
PV/SV display
<1~
SET
] ]
[ E l__, L] SET _[softLevel

User Level —_—

see section 3.3.2 5 F t see section 3.3.4
E Hl
L | SET _[PiDLevel
D’ see section 3.3.5

L E '_-,'_ SET \(Optional Level)
“ | see section 3.3.6
oPLt

Auf diese Parameter kann folgendermalien zugegriffen werden...

V

e User-Ebene Driicken Sie einfach die ,SET“-Taste und scrollen Sie durch die ,User“-Ebene.

e Alarm-Ebene Driicken Sie zeitgleich fir 2 Sekunden die Tasten ,Set" und die seitliche Taste
,Shift”.

e Soft-Ebene  Sobald die PV-Anzeige , Level” anzeigt, verwenden Sie einfach die Tasten
,Auf“und ,Ab“, um durch die oben gezeigten Parameterebenen zu scrollen.
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e PID-Ebene Sobald die PV-Anzeige , Level” anzeigt, verwenden Sie einfach die Tasten
L»Auf“und ,Ab“, um durch die oben gezeigten Parameterebenen zu scrollen.

e Optionsebene Sobald die PV-Anzeige , Level” anzeigt, verwenden Sie einfach die Tasten
L»Auf“und ,Ab“, um durch die oben gezeigten Parameterebenen zu scrollen.

6.2. User-Ebene

Anzeige | Beschreibung Bereich Standard | Einheit
PULF Offset-Korrektur -1000~1000 ( dP =0000) 0
B Prozesswert -100.0~100.0( dP=000.0)

-10.00~10.00(  dF=00.00)
-1.000~1.000( dF'=0.000)

Vil Prozentsatz 0.0~100.0% NNV %
oUEL
Steuerausgang
It Auswahl Steuermodus : Ein Ein -

run
: Ein
:AT1
:AT2
: Man

®,

s Offset-Korrektur Prozesswert
e Dieser Parameter ermdglicht die manuelle Handhabung aller mdglichen Prozess-Offsets

zwischen der Messung des Fhlers und der Anzeigewerte auf der PV-Anzeige des Reglers.

®,

%* Prozentsatz Steuerausgang
¢ Im automatischen Modus ( rUn = ) wird die Ausgangsleistung zum Verbraucher in

Prozent angegeben.
e Im manuellen Modus ( rUn = ) zeigt die obere Anzeige wahlweise die
Prozesswerteinstellung (PV) und den ,,OUTL“-Prozentsatz (,,MA“-Anzeige leuchtet) an. Der

Ausgangswert in Prozent kann mit den Tasten , Auf“ und ,Ab“ manuell geandert werden.

0,

% Steuermodus-Auswahl

Die folgenden Optionen sind verfugbar:

e Off -Standby-Modus. Steuerausgang und Alarm sind ausgeschaltet. (deaktiviert).

e On -Automatischer Modus. In diesem Modus wird der Steuerausgang durch den Regler
bestimmt.

e AT1 -Modus 1 fur automatische Einstellung. In diesem Modus stellt der Regler die PID-
Parameter automatisch auf die SV-Ebene ein. (siehe 5.5 oben).

e AT2 -Modus 2 fur automatische Einstellung. In diesem Modus stellt der Regler die PID-
Parameter automatisch auf (SV-10%). (siehe 5.5 oben).

e Man -Manueller Modus. In diesem Modus kann der Wert des Steuerausgangs manuell

eingestellt werden.

6.3. Alarmparameter-Ebene
Dieser Regler verfligt liber einen Alarm. Bei Bedarf ist aber auch mdglich, einen Regler zu
bestellen, bei dem der ,Hauptsteuerausgang” zu einem zweiten Alarm umgewandelt wurde.

Abhéangig von lhren Anforderungen kann er ein PID-Regler mit einem Alarm oder einfach

eine Anzeige mit zwei Alarmen sein. Der Relaisausgang fir den Alarm hat eine Leistung von
11



240V AC2A.

Die folgenden Parameter konnen in den Parametereinstellungen unter ,Alarmebene”
gefunden werden.

Anzeige Beschreibung Bereich Standard Einheit
q ’SP Alarm 1 Sollwert -1999 ~ 9999 ( D'P=0000) 10 Einheit
! -199.9 ~ 999.9 ( dP=OO0.0)
-19.99 ~ 99.99 ( dP=O0.00)
-1.999 ~ 9.999 ( dP=0.000)
8y Alarm 1 Hysterese 0~9999 (  dF=0000) 0 Einheit
! 0~929.9( dF=000.0)
0~99.99(  dF=00.00)
0~0.999 (  dF=0.000)
Alarm 1 Funktion : A.oFF A.diH NNV
AIFU - AHi
7 :Alo
: AdiH
T AdiL
: A.bdH
: A.bdL
1 b.oFF
: b.Hi
~J :b.Lo
. b.diH
:b.diL
: b.bdH
: b.bdL
- Modus Alarm 1 C :Keine Keine NNV
A ind - stay
: LAtH
C : StLA
Verzogerungszeit Alarm 1 | oFF, 00.01~99.59 oFF HH.MM/MM.SS
A idE
HESP Sollwert* Alarm 2 Gleicher Sollwert wie Alarm 1 10 Einheit
Hysterese* Alarm 2 Gleicher Wert wie Alarm 1 Hysterese 0 Einheit
APHY
HE’FU Funktion* Alarm 2 Gleicher Wert wie Alarm 1 Funktion A.diL NNV
_ Modus Alarm 2* Gleicher Wert wie Alarm 1 Modus Keiner N/V
Acnd
Verzbgerungszeit* Alarm 2 | Gleicher Wert wie Verzégerungszeit Alarm 1 | oFF HH.MM/MM.SS
A2dE
A 5P / ACSP Sollwert fir den Alarm.
A IHY ; A2HY Hier wird der Wert der ,Hysterese” fir jeden Alarm eingestellt. Weiter unten
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wird die Funktionsweise beschrieben. Grundsatzlich verhindert diese Einstellung
jedoch, dass sich der Alarm um den Sollwert herum unerwiinscht ,ein- oder
ausschaltet”. Die Auswahl dieser Einstellung bewirkt, dass beim Einschalten ein
Alarm solange nicht ausgeldst wird, bis der Sollwert erreicht wurde. Erst dann
wird die Alarmfunktion aktiv und beginnt, als Alarm zu arbeiten.

HIFUY ) REFY Hier kdnnen Sie die Funktionsweise des ,, Alarms” einstellen. Unter anderem kann
der Zustand des ,normalen” Relaiszustandes umgekehrt werden. Der Zustand
wird nicht tatsachlich von , Arbeitskontakt” zu ,,Ruhekontakt” geandert. Es wird
dafiir gesorgt, dass es so arbeitet, als ware der Zustand gedndert worden. Ohne
Stromversorgung ist der Kontakt immer ein Arbeitskontakt.

Weitere Informationen finden Sie in der unten stehenden Tabelle.

A iad Durch die Wahl eines Parameters in Abschnitt ,A1Fu” kénnen Sie festlegen, wie
sich der Alarm im Verhéltnis zur Prozessvariablen verhalten soll. Darliber hinaus
kénnen sie mithilfe dieser Parametereinstellungen festlegen, wann und wie der
Alarm ausgel6st werden soll. Detailliertere Informationen finden Sie weiter
unten.

R IdE Hier kann der Benutzer die ,Verzogerungszeit” fiir den Zeitraum zwischen dem
Erreichen des Alarmzustandes und dem Zustandswechsel des Relais einstellen.

Funktion Beschreibung | Betrieb
Wir verwenden ausschlieBlich ,,Form A“-Relais (Arbeitskontakt) fiir all diese Optionen. In

Achtung: d.er zweiten Hélfte. dieser Tabelle wird das Relais jedoch elektrisch gezwungen, sich wie
ein ,Form B“-Relais zu verhalten. (Ruhekontakt). Ohne Stromversorgung des Reglers ist
das Alarmrelais immer offen (Arbeitskontakt).

Achtung: :\Cj" Alarm indicator on @ Alarm indicator off
Alarm deaktiviert
Alarm ,,Prozess hoch”
mit Form-A-Kontakt ON
(Form A bedeutet OFF [ ]

Arbeitskontakt, wenn Axsﬁ,m A‘%P
Bedingung erreicht)
O
Alarm ,,Prozess niedrig” ON °
mit Form-A-Kontakt OFF
AxSP  AxSP+AxHY
Alarm ,Abweichung ON O
hoch“ mit Form-A- orf L@ il
Kontakt S% Siassp
Alarm ,Abweichung s ©
niedrig” mit Form-A- e AXHY —|
Kontait o e
SV SV+AxSP
Alarm Y
»Abweichungsbereich oN W W
hoch” mit Form-A- OFk AN AN Z A
KO nta kt SV-AxSP SV SV+AxSP
Alarm ON @)
»Abweichungsbereich OEE ’ ® oAy Ay ®
niedrig” mit Form-A- gl ol g
Kontakt

Funktion Beschreibung Betrieb
Alarm deaktiviert
Alarm ,,Prozess hoch”, - [ )
der sich wie ein Form-B-

Kontakt verhalt (Form B i
bedeutet Ruhekontakt, SRR R

offnet, wenn Bedingung

erfullt)
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Alarm ,,Prozess
niedrig“, der sich wie
ein Form-B-Kontakt
verhilt.

ON ’
off LU

A A

AxSP  AxSP+AxHY

Alarm ,,Abweichung
hoch”, der sich wie ein
Form-B-Kontakt verhalt.

ON

OFF

f—AxHY —

sV SV+AxSP

Alarm ,Abweichung
niedrig“, der sich wie
ein Form-B-Kontakt
verhilt.

ON

OFF

[e—AxXHY —|

SV+AxSP

Alarm
,Abweichungsbereich
hoch”, der sich wie ein
Form-B-Kontakt verhalt.

ON

XY
\_/

OFF

[—AXHY —|

fe—AxHY —| -

SV-AxSP sv

SV+AxSP

Alarm
»Abweichungsbereich
niedrig”, der sich wie
ein Form-B-Kontakt
verhilt.

ON

OFF

[e—AxHY — [e— AXHY —

DICE

SV-AxSP sV SV+AxSP

6.4.

o

o

o

Einstellung Alarmmodus

Wie zuvor erwdhnt, kdnnen Sie nach der Auswahl der Alarmfunktion in Abschnitt ,,A1Fu”
andere zugehorige Optionen hier einstellen, die bestimmen, wie und wann der Alarm
ausgelost werden soll. Sie kénnen die folgenden Modi auswahlen:

Keiner
Stdy

LAtH

StLA

Soft-Ebene

Deaktiviert die Optionen fiir den Alarmmodus

Standby-Modus. Wenn ausgewahlt, wird ein Alarm beim Einschalten

verhindert, bis der Sollwert erreicht wurde und wieder abfillt. Erst dann

wird er aktiviert.

Latch-Modus Alarmausgang und Anzeiger

schlieBen, sobald der

Alarmzustand erreicht wurde und bleibt solange geschlossen, bis die

Stromversorgung des Reglers aus- und dann wieder eingeschalten

wurde.

Standby-Modus und Latch-Modus werden angewandt.

Diese Ebene verfligt liber 2 Parameter mit folgenden Funktionen:

Anzeige | Beschreibung Bereich Standard | Einheit
- Rampenrate oFF, 1 ~9999 (0.1~999.9) | oFF
rAAP
Softstart-Zeit oFF,00.01~99.59 oFF
SofkE

Einstellung Rampenrate

Der Regler kann Uber eine einzelne Rampenfunktion
verfligen, wenn diese aktiviert wurde. Stellen Sie den
Parameter einfach auf ,off“, um diese Funktion zu
deaktivieren. Die Rampenfunktion arbeitet auf zwei
Arten. Beim Einschalten erhoht oder verringert Sie den

Wert gemall der

voreingestellten Rate bis

zum

SV

PV
<—— Ramp to Setpoint




6.5.

Sollwert. Oder Sie dndert den bestehenden Wert auf den neuen Sollwert bei voreingestellter
Rampenrate jedes Mal, wenn Sie den SV-Sollwert dndern. Die Rampenrate ist in Grad pro
Minute oder Sekunde eingestellt, und hdngt davon ab, wie die Zeitanzeige in PTME
eingestellt wurde.

Softstart

Mit der ,,Softstart“-Funktion kénnen Sie die an einen SV
Abnehmer zugefiihrte Leistung begrenzen. Die Reglung
kann ab der Inbetriebnahme von 0% bis 100% tber den
eingestellten Zeitraum erfolgen.

— Soft Start —]

PID-Ebene
Anzeige | Beschreibung Bereich Standard | Einheit
L Proportionalbereich 0.0~300.0 5.0 %
L, Integralzeit oFF,1~3000 240 Sec.
Ld Derivativzeit oFF,1~1000 60 Sec.
- Manuelle Riicksetzung 0.0~51.0 0.0 %
A- Anti-Reset-Windup 0.0~100.0 50.0 %
HYG Hysterese fir ON/OFF-Steuerung | 0~1000 (0.0~100.0) | O Einheit
re Zykluszeit 1~60 15 Sec.

Einstellung Proportionalbereich
Diese Einstellung kann automatisch durch die Verwendung der Funktion ,automatische
Einstellung” oder durch die manuelle Einstellung der Prozentzahl des Regler-BEREICHS

(Obergrenze — Untergrenze) erfolgen. Dieser Teil des Algorithmus sorgt fir eine
Ausgangsanderung, die auf einem Offset zwischen PV und SV basiert.
Integralzeit

Die Einstellung kann mithilfe der Funktion ,automatische Einstellung” oder manuell als
Zeitkonstante in Wiederholungen pro Sekunde eingestellt werden. Dieser Teil des
Algorithmus verursacht eine Ausgangsanderung basierend auf der anfanglichen von Pb
abgeleiteten Anderung, die in der eingestellten ,Integral“-Zeit” zur Wiederherstellung der
SV-Steuerung wiederholt wird.

Derivativzeit

Die Einstellung kann mithilfe der Funktion ,automatische Einstellung” oder manuell als
Zeitkonstante in Sekunden erfolgen. Dieser Teil des Algorithmus verursacht eine
Ausgangsanderung basierend auf der ,Rate” der anfianglichen Anderung.
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6.6.

Weitere Informationen Uber PID erhalten Sie unter http://www.qis-
k.co.uk/Manuals/contrwt.pdf.

Manuelle Riicksetzung

Bei einer PID-Steuerung wird dieser Wert automatisch durch den automatischen
Einstellungsprozess eingestellt. Bei einer ausschlieRlich proportionalen Steuerung wird diese
Einstellung verwendet, um mdgliche bestehende Abweichungen zwischen dem Prozesswert
und dem Sollwert zu kompensieren. Friiher wurde dies als ,manuelle Ricksetzung”
bezeichnet.

Anti-Reset-Windup

Die Funktion , Anti-Reset-Windup“ beendet die Riicksetzungsaktion (Integralterm) jedes Mal,
wenn sich die Messung auBerhalb dieses Bereichs befindet, um eine Sattigung der
Ricksetzungsaktion zu verhindern. Die Riicksetzungsaktion beginnt erneut, wenn sich die
Messung (PV) wieder innerhalb des Bereiches befindet.

Hysterese fur on/off-Steuerung

PV

Bei der ON/OFF-Steuerung
(Proportionalbereich auf 0,0% eingestellt)
stellt sich der Steuerausgang auf ON/Off um
den Sollwert herum. Um unerwinschte
on/off-Anderungen als Reaktion auf kleine
Schwankungen um den Sollwert zu
vermeiden, haben wir die Einstellung N OEF oN R —
,Hysterese” eingerichtet, die einen Bereich
wie in der Abbildung angezeigt abdeckt.

ON/OFF action

Zykluszeit

Bei einem on/off-Regler, bei dem die Stromzufuhr zum Verbraucher durch das Ein- und
Ausschalten des Ausgangs in Abhangigkeit von der Zeit geregelt wird, geschieht dies am
Besten mithilfe messbarer Zeitblocke, der sogenannten ,Zykluszeit”. Die Zykluszeit wird fiir
einen Relaisausgangsregler normalerweise auf 15 Sekunden pro Block und fiir einen SSR-
Ausgang auf 1 Sekunde pro Block eingestellt. In seiner einfachsten Form, einem
Relaisausgangsregler, werden 50% der Leistung zugefiihrt, indem der Ausgang fir die Halfte
von 15 Sekunden ein- und fiir die andere Halfte ausgeschaltet wird.

Optionsebene

Anzeige | Beschreibung Bereich Standard | Einheit

Eingangssignalt J-T K-T N/V
EYPE gangssignaltyp yp yp

:B-Typ
:R-Typ
: S-Typ
:N-Typ
:C-Typ
: PT100(DIN)
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7L pT100(Is)

:mA
:mV
Y
o Unterer Bereich des linearen | -1999~9999 0 Einheit
SCAL
Eingangs
r Oberer Bereich des linearen -1999~9999 1000 Einheit
S5CRH
Eingangs
CUE Kappungsfunktion : Keiner Keiner N/V
: Niedrig
: Hoch
: Hoch/Niedrig
Einheit :°C °C N/V
Uni b |50
i °F
' : Techniker
4P Dezimalkomma 0000 0000 N/V
000.0
00.00 (nur fir lineare
Eingangssignale)
00.00 (nur fir lineare
Eingangssignale)
r Steueraktion : Dir Rev NV
ACE
: Rev
P Untergrenze Siehe Tabelle 1. 0 Einheit
LDLE
) Obergrenze Siehe Tabelle 1. 1000 Einheit
HalE
) Ziffernfilter 0.0~99.9 0.0 Sec.
F.lt
- | Zeitbereich L oo HH.MM HHMM | NV
PERE
2250 mmss
EraP Fehlersicherung 0000 0000 N/V
0001
0010
0011
P Sicherheitssperre 0000 0110 NNV
Lollt
0001
0010
0011
0100
0101
0110
CULE Sollwert-Offset -1999~9999 ( dP=0000) 0 Einheit
- -199.9~999.9 (  dP=000.0)
-19.99~99.99 ( dP=00.00)
-1.999~9.999 (  dP=0.000)
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4 Anschluss-ID 1~255 247 N/V
]
Baud-Rate 1 2,4K 19,2K bps
bAUd P
1 4,8K
1 9,6K
119,2K

Eingangssignaltyp

Wenn Sie einen T/C-Eingangsregler bestellt haben, kdnnen Sie jedes der in der obigen
Tabelle angezeigten Thermoelemente (iber das Tastenfeld in der Optionsebene ohne
Neueinstellung auswahlen. Mit Gerategrundkenntnissen koénnen Sie zwischen
Thermoelementen; PT100; Milliampere, linear; Millivolt, linear und Spannung auswahlen.
Hierfir missen Sie die Verbindungen wie unten gezeigt &ndern. Wie schon erwahnt ist
hierfur keine Neueinstellung notwendig. Sie miuissen nur die Grenzwerte fir den
,Unterbereich, den ,,Oberbereich und wenn notwendig fiir die ,,Kappung® festlegen.

G1 GAl GB1 G
Thermoelement | Verbunden | Verbunden Offen Of
RTD Offen Verbunden Offen Oft
0~20 mA X Verbunden Offen Ofi j-A
-60~60 mV X Verbunden Offen Verbt A
-10~10V X Offen Verbunden Oft GND
X = Ohne Bedeutung TDOTMSRST ﬁ
TDI TCK
[ Jor
[e.1
[Jea1
Thermoelemente: Verfligbar wie in der obigen Tabelle gezeigt.
RTD : PT100 (JIS-Standard) oder PT100 (DIN-Standard). In Europa findet der DIN-
Standard Anwendung.
Linear: 0~24maA, -60~60 mV oder 0~10 V. Nach Anderung der Verbindungen miissen

Sie die Grenzwerte fiir den oberen und unteren Bereich festlegen (d.h.:
4~20 mA etc).

Festlegen der Bereichsparameter ,Unterbereich” und ,Oberbereich” fir analoge

Eingange

Unterer Bereich: Der Standardwert fir Milliampere betrdagt 4,00 mA, fir Millivolt betragt er

0,00 mV und fiur Volt 0,00 V. Die Werte kdnnen ganz einfach durch Zugriff
auf diese Parameter gedndert werden. Dieser Parameter wird nur dann
angezeigt, wenn der Eingangssignaltyp auf , linear” eingestellt wurde.

Oberer Bereich: Der Standardwert fiur Milliampere betrdagt 20,00 mA, fiir Millivolt

betragt er 50,00 mV und fiir Volt 10,00 V. Die Werte kdnnen ganz einfach
durch Zugriff auf diese Parameter geandert werden. Dieser Parameter wird
nur dann angezeigt, wenn der Eingangssignaltyp auf ,linear” eingestellt

wurde.
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e Kappungsfunktion

@ Die Kappungsfunktion wird verwendet, um die Anzeige

SeAr (PV) des Eingangsignals auf die vom Benutzer
festgelegten Grenzwerte zu beschrianken, wenn das
Eingangssignal auRerhalb des durch 5CALund 5LAH

definierten Bereiches liegt. Die Kappungsfunktion kann

PV

Cut-off

auf ,Low” (niedrig), ,High“ (hoch) oder ,High/Low”

SCAL

T — (Hoch/Niedrig) eingestellt werden oder auf ,None“

(Keine), um die Funktion zu deaktivieren. Die
Kappungsfunktion hat nur Auswirkung auf lineare Eingangssignale und wird nur angezeigt,
wenn der Eingangssignaltyp auf , linear” eingestellt wurde.

Einheit: Wahlen Sie fiir die Anzeige des Prozesswerts entweder °C oder °F, wenn
der Eingangssignaltyp eine Thermoelement oder PT100 ist. Wahlen Sie die
Einheit flr lineare Eingange, z. B mA, mV oder V.

Dezimalkomma: Wahlen Sie die Position des Dezimalkommas aus. Fir lineare Eingange sind
nur die Einstellungen 00,00 und 0,000 verfligbar.

Steueraktion: Dir — Direkte Aktion. Wird fir Kiihlprozesse verwendet.

Rev — Umkehraktion fiir Heizprozesse.

Untergrenze: Legen Sie die Untergrenze des Messbereichs fest. Wenn der Eingangswert
unter die Untergrenze fallt, fangt die PV-Anzeige an zu blinken, um
anzuzeigen, dass der Messbereich verlassen wurde. Der Steuerausgang und
der Alarm werden entsprechend der ausgewdhlten ,Fehlersicherung”
angesteuert.

Obergrenze: Legen Sie die Obergrenze des Messbereichs fest. Wenn der Eingangswert
Uber die Obergrenze ansteigt, fangt die PV-Anzeige an zu blinken, um
anzuzeigen, dass der Messbereich verlassen wurde. Der Steuerausgang und
der Alarm werden entsprechend der ausgewdhlten ,Fehlersicherung”
angesteuert.

Digitalfilter Dieser Parameter kann dafiir verwendet werden, ein instabiles

PV Eingang

ssignal
1 sec. FiLt=1.0
o =
es
\ unkont
—.I k_ Unstable input smoothed ronlerb

1 sec. by Filter set at 15 d .
y Fiiter set a seconds ar |St,

zu
glatten,
wenn

i Legen

Sie die Zeitkonstante fir den Digitalfilter (Filter erster Ordnung) in
Abhéngigkeit von der Instabilitdt des Eingangs fest. Das Beispiel unten zeigt
das Ergebnis an, wenn kein Filter, ein 1-Sekunden-Filter und schlielich ein
15-Sekunden-Filter verwendet wurde.
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Zeitbereich Stellen Sie den Zeitbereich fiir die Alarmverzdgerungszeit und die
Rampenrate ein.
HH.MM - Die Alarmverzogerungszeit wird in Stunden und Minuten
angegeben. Die Rampenrate wird in Minuten angegeben.
MM.SS— Die Alarmverzogerungszeit wird in Minuten und Sekunden
angegeben. Die Rampenrate wird in Sekunden angegeben.

Fehlersicherung Fir den Fall, dass ein Fehler auftritt, kénnen Sie den Ausfallmodus des

Hauptreglerausgangs und des Alarmrelais festlegen. Dies schliel3t natiirlich
einen Stromausfall aus, da sich das Relais bei Ausfall aufgrund des
Relaisdesigns offnet.

Fehlersicherung | Alarm Steuerausgang
0000 Aus Aus
0001 Aus Ein
0010 Ein Aus
0011 Ein Ein

SicherheitssperreDie Sicherheitssperre wurde entwickelt, um einen unerlaubten Zugriff auf

verschiedene Ebenen zu verhindern.

0000

Auf dieser Ebene kann nur der Parameter der Sicherheitssperre verandert werden.

0001

Auf dieser Ebene kdnnen nur die Parameter fiir die Sicherheitssperre und den Sollwert verdandert
werden.

0010

Auf dieser Ebene kann die Benutzerebene verandert werden.

0011

In dieser Ebene kdnnen die Benutzer- und Alarmebenen gedndert werden.

0100

In dieser Ebene kdnnen die Benutzer-, Soft- und Alarmebenen gedndert werden.

0101

In dieser Ebene kdnnen die Benutzer-, Soft-, PID- und Alarmebenen gedndert werden.

0110

In dieser Ebene kdnnen alle Parameter verandert werden.

Sollwert-Offset Die Verwendung dieser Funktion fihrt zu einem unsichtbaren Steuerungs-
Offset, wenn der SV-Wert (Sollwert) z. B. 100 anzeigt und der Offset-Wert -
10 betragt, wird der tatsachliche Steuerpunkt mit 90 angezeigt.
Anschluss-ID Diese Funktion legt die Gerateadresse in einem RS485-Netzwerk fest.
Baud-Rate Legt die Anschluss-Baudrate fest.

7. Fehlermeldungen

Anzeige Fehlerbeschreibung Korrektur
Es wird kein | Uberpriifen Sie, ob die Verkabelung ordnungsgemaR durchgefiihrt
Eingangssignal wurde. Uberpriifen Sie die Feldverkabelung und den Messfiihler.
empfangen. Stellen Sie sicher, dass der Parameter fir den ,Typ“ des
C’PEI—' Messfihlers mit dem Messfiihler (bereinstimmt, den Sie

verwenden. Wenn Sie ein Thermoelement verwenden, kdnnen Sie

die beiden Eingangsanschlisse kurzschlieBen. Das Display zeigt

dann ungefdhr die Umgebungswerte an. Wechseln Sie den
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Messfiihler. Rufen Sie uns fiir Hilfe an!

liegt
A/D-

Eingangssignal
aullerhalb

Wandlerbereichs.

des

1. Stellen Sie dass der Sensor ordnungsgemald

angeschlossen ist und der Eingangssignaltyp richtig ausgewahlt

sicher,

wurde.
2. Tauschen Sie den Sensor aus.
3. Wenden Sie sich zur Klarung an den Lieferanten.

M
0
n
\|

Der Inhalt des EEPROM-
Speichers ist beschadigt.

Sie alle Parameter und Einstellungen auf die

Werkseinstellungen zuriick, indem Sie gleichzeitig die Tasten
»Shift"

einschalten.

Setzen

Und ,Ab“ driicken widhrend Sie die Netzspannung
Eine Neueinstellung des Reglers nach diesem
Vorgang ist nicht erforderlich. Jedoch missen alle einstellbaren
Parameter zuriickgesetzt werden.

Wenden Sie sich fiir eine Reparatur an den Lieferanten.

Fehler in der

automatischen Einstellung

Der Regler konnte den automatischen Einstellungsprozess nicht

innerhalb von 2 Stunden durchfiihren. Wiederholen Sie den

’q’l: EI— automatischen Einstellungsvorgang ein zweites Mal oder
verbessern Sie den Regelvorgang fiir eine schnellere Reaktion.
Versuchen Sie es dann erneut oder verwenden Sie die manuelle

Einstellung, um die PID-Parameter festzulegen.
Blinkend PV ist auRerhalb des | Stellen Sie sicher, dass der Sensor ordnungsgemal angeschlossen
Bereichs. ist und der Eingangssignaltyp richtig ausgewahlt wurde. Stellen

Sie sicher, dass die Polaritdit des Sensors ordnungsgemald
angeschlossen wurde. Stellen Sie sicher, dass die Parameter fir
die
Tauschen Sie den Sensor aus.

Hoch/Niedrig-Grenzwerte richtig eingestellt wurden.
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